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つくばスタートアップパーク



選択課題
それぞれの選択課題の実施/不実施は、各チームの自由である
A 事前計測なしエリア通過：本走行で初めて訪れるエリア（市役所庁舎内）を自律走行すること（事前にロボットを走行さ
せたり、センサ等を用いて計測することはできない）

B 信号認識横断：横断歩道において、歩行者用信号機と交差点内の安全を認識し、自律的に走行開始して横断すること
（往路と復路で各2回、合計4回の横断）

C チェックポイント通過+経路封鎖迂回：指定されたチェックポイントをすべて通過し、かつ途中で遭遇した経路封鎖を迂回
すること（チェックポイントの番号は前日に通知されるが、経路封鎖の位置は通知されない）

D1 集荷地点と配達先への訪問：集荷ボックスに接近・停止して配達先を認識し、指定の宅配ボックスに接近・停止すること
D2 荷物の集荷と配達：D1において、集荷ボックスに置かれた荷物をロボット自身が回収し、指定の宅配ボックスに入れること

主催　つくばチャレンジ実行委員会・つくば市

つくばチャレンジとは
「つくばチャレンジ」は、2007年から毎年実施している、つくば市内の遊歩道等の市街
地で移動ロボットが自律走行する技術チャレンジです。人々が普段使っているあるがまま
の実環境（リアルワールド）における、自律走行技術の進歩を目的としています。研究者
と地域が協力して行う、先端技術への挑戦と公開実験の場です。

必須課題 コース
自律走行：スタートからゴールまで、約2.2kmの課題コース
を自律走行すること

市役所庁舎南側をスタートとし、市役所庁舎の外周を一周
したのち、研究学園駅南口交差点、研究学園駅前公園を辿
り、折り返し地点を通過して市役所庁舎南東側のゴールへ
戻るコース

ロボットの仕様
●自律型
●バッテリー、センサ、コンピュータ、アクチュエータ（モーター）など
のデバイスで構成される、自律移動ロボットであること
●チームメンバーによる操作を一切受けることなく、自律的に走行でき
ること

●サイズ、重量
●全長：1.2m以下
●全幅：0.75m以下（0.7m以下を推奨）
●全高：0.6m以上、1.8m以下（センサ類・ヘッドサポートを除く本体

の高さが 1.2m以下を推奨）

●重量：125kg以下

●走行速度
●最高速度：6km/h以下

●移動方式
●車輪型、クローラ型、多脚型、二足歩行型
など、地上を走行する機構であること

●浮上や飛行の形態は認められない
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楽しく学ぶ　こわい災害 サイエンスを趣味にしましょう 人が想像できることは、必ず実現できる！ 防災がもっと皆さんの身近に
なるように活動しています

自称「実写版ゴルゴ13」
中学の教科書も書いてます「おもしろい！」のおすそわけ あなたの好奇心、加速させます！


